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KONTROL VE GUVENLIK SiSTEMLERI

GENEL OZELLIKLER

Besleme Gerilimi :24 V DC

Guc Tuketimi Maks.:120W

Siklik :50-60Hz

Koruma Sinifi [IP55

Sicaklik :-20°C ila +60 ° C arasi

Nem :<90%

Govde Boyutlarl (GxDxY) :270 x 350x 1020 mm

Acilima ve Kapanma Hizi: 3sn hiz maks. kol 4M
4-5sn hiz maks. kol 5M
6sn maks. kol 6M

Gunluk Trafik Akisi: 2000 kez aclilip kapanma

24V-DC 6 Metre
Kollu Bariyer

1020MM

kumanda flasor fotosel



24V DC BARIYER KULLANIM KILAVUZU

24V DC 6 METRE KOLLU BARIYER OZELLIKLERIi

Besleme Gerilimi :24 V DC
Gii¢ Tiiketimi Maks.:120W
Siklik: 50-60Hz

Giris Korumasi: IP54

Sicaklik: -20°C 1la +60 © C arasi

Nem :<90%

Govde Boyutlar1 (GxDxY) :270 x 350 x 1020 mm
Kumanda Kapasitesi: 50 Adet
Acilma ve Kapanma Hizi: 3sn hiz maks. kol 4M

4-5sn hiz maks. kol 5SM
6sn maks. kol 6M

Giinliik Trafik Akist: 2000 kez acilip kapanma

www.melitime.com



24V DC BARIYER KULLANIM KILAVUZU

Bu kilavuz, 24V firgasiz dc'nin kurulumu ve devreye alinmasi igin gegerlidir.

Lutfen kullanmadan 6nce dikkatlice okuyunuz.

LY
AC220V
w

OPEN GiRisi
0GS-HGS-PLAKA TANIMA
-GSM GIRisi
24vVDC
GUC GiRisi
OTOMATIK KAPANMA AYARI:

1. Menu tusuna uzun basin [ekrana L-01 gelir]
2, Close/+ tusuna basarak L-20 gelin.

3. Menu tusuna basin ve kag saniye istiyorsaniz Close/+ tusuna basarak
streyi artinn Open/- tusuna basarak stireyi azaltin.

4, Enter tusuna basarak islemi bitirin.

!
Open/ = Menu Close/+ [Enter  Scan code to obtain (3
instrustions

KUMANDA TANITIMI:

1. Menu tusuna uzun basin [ekrana L-01 gelir]

2. Close/+ tusuna basarak L-15 gelin ve Menu tusuna basin. [Ekrana
tanimli olan kumanda sayisi gelir.]

3. Kumnandanin herhangi bi tusuna basin ve Menu tusuna basin. (Her
kumada icin 3. adimi tekrarlayin.)

4. Enter tusuna basarak islemi bitirin.

Bolim | Uriin Kurulum ve Hata Ayiklama Talimatlar

1. Anakartin cevresel yapilandirmasi icin iiriin gereksinimleri

1.1 Gug kaynagi: 24 V/ 10A
1.2 Motor: 24 V DC firgasiz motor

www.melitime.com



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

3. Ana kart baglanti semasi

1. Wiring diagram
of traffic light
mode,

Please refer to
Figure 1 for
wiring

2

Optical control connection
To enable the light sensing
function, the L-18 parameter
must be set to 3

POWER Light
220V[24V]

electric machinery

SV Hc Hb Hagnp W V U

ground

(OXO)

Sense of

Infra
-red

Triple

PO QP

Electric machinery

V servo gate controller

& GND
SV
ORX
O TX

XXXX
TTL modular

=
29
]
@
°
E
°
<
=
=

% Not: Kontrol panosunun tum harici sinyal hatlar
ag kablolarina baglanmamalidir ve
hat hatalarindan kaynaklanan sorunlari azaltmak icin BVR hatlari tercih edilir




V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

4. Trafik i1giklar ayni sekilde baglanir

——|  paralel olarak

= i g
Negatif kirmizi 1stk g
Yesil isik negatif E.‘ z
m o
MR
. &,
Isik seridi =
pozitif a
(trafik 1s1G1)
kirmizi 1sik pozitif =
[ =
*Yesil 1sik pozitif -q ;
= 5%
rafik isi1g1 negatif
L !.
- S
=
]
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V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

5. Bariyer kapisinin devreye alma adimlari:

Adim 1: kapi kolunu ve yayi eslestirin:

Kolun yavasca dlstp dismeyecegini veya agilip agilmayacagini kontrol etmek i¢in kapi
kolunu yaklasik 45 derecede durdurun (fren agilirsa yay gerginligi cok bayuktar (yay
gerginliginin biraz daha buylk olmasina izin verir, kol yavasca acilir), frendtsurilirse yay
gerginligi yeterli degildir)

Adim 2: Bariyer kapisinin kendi kendini kontrol eden 6grenme anahtarinin siniri:

1. Ana kart normal sekilde baslar ("190" géruntulenir),

ana kartin "tusunu" 2 saniye basili tutun, bariyer

kapisi kapanma yoniine dogru hareket eder ve ana

kartta goéruntulenen sayi azalir. Motor kapanma

sinirina ulastiginda, ana karttaki ekran tekrar

"190" olarak degisir ve kapanma kendi kendine testi tamamlanir.

2. Kapanis kendi kendine testi tamamlandiktan sonra, ana karttaki "Agik"
digmesine 2 saniye uzun basin, bariyer kapisi aciima

yonulne dogru gidercek ve ana kartta goriintilenen say!i

artacaktir. Motor acilis

sinirina kadar ¢alistiginda, ana kart zili uzun bir ses verecektir. Su

anda, acilis kendi kendine testi tamamlanir ve kapi

normal sekilde calisabilir.

Adim 3: Kapi direklerinin yatay ve dikey konumlarini ayarlayin:
Anakartin su anda iki ayar modu var:

ilk anakart tus kombinasyonu modunun ayarlanmasi:
Yatay konum ayari: kapiyi kapattiktan sonra,

kap1 kolunu yukari ve asagi ayarlamak i¢in anakart tizerindeki "Onayla" ve "Agik" tuslarinauzun
basin. Kol yatay konuma ulastiginda anahtari serbestbirakin ve anakart mevcut konumu
otomatik olarak yatay konum olarak kaydeder.

Dikey konum ayari: Anahtar acgildiktan sonra,
kap1 kolunu yukari ve asagi ayarlamak i¢in ana karttaki "Onayla" ve "A¢ik" tuslarina uzun
basin.

Kol dikey konuma ulastiginda, anahtari serbest birakin ve ana kart ikinci parmatik olarak dikey
konum olarak kaydedecektir

ikinci parametre ayarlama yéntemi:

1. Kol pozisyona agildiginda 90 dereceyi asar

(L-9 parametresini buyuk bir parametreye ayarlayin); Kutup
90 derece (L-9 parametresini azaltin)

2. Kolu yatay konumun uzerindeki yerine kapatin

(L-6 parametresini azaltin); Cubuk yatayin altinda
pozisyonu (L-6'y1 artirin)

1. Kol konuma getirildiginde, 90 dereceyi asar
(L-9 parametresini blyuk olana ayarlayin); Kutup
90 dereceden azdir (L-9 parametresini azaltin)



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Not: 1. Cit direginin ve reklam yol kapisinin

yatay konumda yerinde olup olmadigina karar verin (direk

, topraklama motoruna temas ettiginde donmeyi durduracaktir). Motor

yerine oturduktan sonra hala dénuyorsa, kutup yere ulastiginda motor ddnmeyene kadar L-6 parametresini
arttirmak gerekir

2. Parametreleri hata ayikladiktan sonra, konum degisikligini gérmek icin anahtari calistirmaniz gerekir,

6. Ana Kart Anahtarlarinin Calisma Adimlari
Adim 1: L-1 gbruntilenene kadar anakart menu tusuna uzun basin
Adim 2: Menu dizinini se¢mek i¢in anakarttaki "Agik" veya "Tusa"
basin. Bu dizine girmeniz gerekiyorsa, girmek icin anakarttaki "Menu" tusuna
bir kez basin.
Adim 3: Girilen men dizini parametrelerini degistirmek
icin, meni dizinine girdikten sonra menu parametrelerini artirmak veya azaltmak icin "Ac¢ik"ve "Kapali" tuslarini
kullanin
. Degisiklik tamamlandiktan sonra diger dizin parametrelerini degistirmeniz gerekiyorsa

, ana menu dizinine dénmek igin "MenU" tusuna bir kez basin ve
degistirmeye devam etmek igin ikinci ydnteme basin. Diger parametreleri degistirmek istemiyorsaniz
, menitden kaydetmek ve ¢gikmak igin anakart tGzerindeki "Tamam" tusuna dogrudan basabilirsiniz



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

7. Parametre Mentsu

ingilizce  numara

menu menu
L_1 LO1
L2 L02
L_3 LO03"in
L_4 L04%in
L5 LO5'in
L_6 L06"in
L7 LO7
L% LO8
L_9 L09

ilk boliim

L_L L10

L_b L11'in

L_c L12

islev Varsayillan Parametre
Parametreler aralik

Acilis hizi: deger ne kadar yuksek olursa,

65 20-95
hiz o kadar hizl olur
Kapanma hizi: deger ne kadar yuksek olursa, 65 20-95
hiz o kadar hizh olur
Yerinde kapanma kararlligi:
deger ne kadar kigtikse, o kadar kararli olacaktir. Cok 12 8-15
klgukse, yerinde kapali olmayabilir
Anti  ¢carpma hassasiyet: bu daha kiguk
hassasiyet ne kadar kiigikse o kadar kuguktir ve 30 15-30
otomatik olarak yukselebilir
Kuvvet ve menu: sayisal
deger ne kadar buylkse, kuvvet o kadar buyuk olur. Tek sayi:
harf mendsi 70 70-90
Cift: say1 menusu
Yatay ayar: deger ne kadar kugukse, 20 3255
fren kolu agisi o kadar kuguk olur
Yaslanma testi modo: manuel 1: otomatik 1-255
otomatik ¢alisma arahi@idir, 1 en hizlisidir,
en yavas igin 5, yarim zamanli ¢alisma i¢in 6 0 0-255

Sayma fonksiyonunu a¢gma: O:

saymadan 1: sayma ile 2: port

normalde hafiza modu ile agik sinyale sahiptir 4

konvoy modu ( 0 0-1-4

freni yerinde agtiktan sonra agmak icin uzaktan kumanda durdurma digmesine basin
ve kapatmak i¢in uzaktan kumandaya basin

Dikey ayar: deger ne kadar kugtkse,

o 20 3-255
acllma acisi o kadar kuguk olur

aclilis yavaslama stroku:

deger ne kadar kuglkse, agilis yavaslama 55 0-255
stroku o kadar kugcuk olur

ik bdlim kapanis yavaslama stroku:

deger ne kadar kugukse, kapanig 55 0-255
yavaslama stroku o kadar klguktir

Carpma onleyici kuvvet: deger

ne kadar blyukse, carpma onleyici kuvvet o kadar blyuk 5o¢lur. 0-101
Deger 100'den buyukse,

carpma Onleyici kuvvet iptal edilir

5 6 T



L_d

L_E

L_F

L_H

L—P

L18

L19

L20

L21

L22

L13'in

L14%n

L15'n

L16'nin

L17

L18

L19

L20

L21

L22

V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Kapi ¢ekirdeginin ileri ve geri donis modu

: 0/3: ayn1 motorun sol ve sag ¢alisma yonu 0 0-3
1/2: ayni motorun sol ve sag ¢alisma

yonu

Caligsma hizini kapanis

yonunde kendi kendine kontrol edin: sayi ne kadar yukseklursa, hiz 0-49

o kadar hizli olur. Sadece
kendi kendini kontrol etmek i¢in anakart acildiginda kendi kendini kontrol hizini kapanma
yoninde ayarlamak igin kullanilir

Uzaktan 6grenme ve temizleme 0 0-255
(Bkz. 9:)

ikinci bélim yavaslama strokunun agiimasi ve kapatiimasi

: parametre, birinci 0 0-20

bolim yavaslama stroku icinde ayarlanir

Acma ve kapama
yavaslama strokunun ikinci bolimu: parametre
, yavaslama strokunun ilk bolimuinde ayarlanir. Gug kapal

ve fren agik fonksiyonu: parametre 0 0-21
ayari nedir? Voltaj ayar

parametresinden daha diisiik oldugunda, gl¢ kapali ve fren acik islevi

calisacaktir (pillerin eklenmesi gerekir)

Anahtar yerinde oldugunda rdle ¢ikis modu

: 0 0-5

0 trafik 15191 modu, 1 yerinde algilama
durumu modu

3 1sik algilama modu

,2 saniye boyunca 5 konum role ¢ikisi

Zemin
basing sensorunun gecikme agma suresinin ayarlanmasi:gayar degeri gecigmes
acma suresi (ler) 000'dir,
bu da iglevin etkin olmadigi anlamina gelir
Acildiktan sonra otomatik kapanma sturesinin ayarlanmasi: ayar
degeri, konuma agildiktan sonra otomatik kapanma suresiy, 0-255
(saniye) 000'dir. Bu
islev etkin degil
iletisim makinesi numarasi ayari: 70 0-255
degeri iletisim sirasinda makine numarasina
ayarlayin ve normal iletisim ancak
makine numarasi
iletisimle eslesirse saglanabilir.
Ters tamponlama ayari ¢alistirma: fren 1 0-59
kolu galisirken, ani ters tamponlama
suresi ayarlanir ve her sayi 0,1
saniyeyi temsil eder
L22 parametrelerinin dikkatlice ayarlanmasi gerekir.
A



L23"in

L24

L25

V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Ayarlandiktan sonra araba
kazasi riski vardir!

sayI ne kadar kugukse, algilama isik
kaynagi o kadar hassastir
Acllis yonunde c¢alisma hizini kendi kendine kontrol 25 0-49

edin: sayl ne kadar yuksek
olursa, hiz o kadar hizli olur. Sadece

kendi kendini kontrol etmek i¢in anakart agildiginda acilis yéninde kendi kendini kontrol
hizi ayari i¢in kullanilir

L24

Yerinde acilma kararlihgr:
L25 deger ne kadar kuiglkse, o kadar kararli olur. Cok 12 8-15
klgukse, yerinde agilmayabilir

L-d ayari tamamlandiktan sonra kontrol panosu yeniden baslatiimalidir,
ve ayarlanan parametreler etkili olabilir.

L22 parametrelerinin dikkatlice ayarlanmasi gerekir. Ayarlandiktan sonra
arac kazasi riski vardir!

8. Besleme gerilimi asiri gerilim istemi

9.1 Gii¢ kaynag1 voltaji ana kartin ¢alisma voltajindan daha yiiksek oldugunda,
ekran "E-8" gOsterecektir. Ayn1 zamanda, zil uzun siire ¢alacak ve
ana kart ¢alismay1 durduracaktir.

9.2 24 V anakart i¢in, gli¢c kaynagi voltaji1 26.5 V'den yiiksek oldugunda, kabul edilir
gli¢ kaynagi voltajinin agir1 voltaj oldugunu. Su anda, ekran "E-8"goriintiiler.
Ayn1 zamanda, zil uzun siire ¢alar ve anakart ¢alismay1 durdurur.



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Kap1 kolunun yerinde agilip kapatildiginda konumunu ayarlama talimatlari

A A

Kapi direginin her konumunun sematik diyagrami ve agiklamasi

1. Kap! Direginin Konumlarinin Sematik Diyagrami

<

|"-.LI
Ir d
_,"\r.-
i i
4 I‘
! [

2. Fren gubugu konumlarinin tanimi

Frenin konumu
sekildeki kol
1 Bir Pozisyon

Seri Numarasi

B Pozisyonu

1 Pozisyon

2 Pozisyon

3 Pozisyon
4 Pozisyon

o0 bW

aciklamak

Fren kolu dikey konuma agcilir
Fren kolu yerinde kapali ve
fren kolunun yatay konumu
Fren kolu>90 ° konumuna agilir
Fren kolu<90 ° konumuna agilir

Kapi kolu > 0 ° konumunda kapali
Kap1 kolu<0 ° konumunda kapali

59 I



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

—. [AFEE. KPR TE

Seri Numarasi Kapi kolu yerinde Konum egilimi menu ayar parametresi
1 > 90 ° konumuna agin 1—Bir L-9 Dijital 6lceklendirme
2 < 90 ° konumuna agin 2-Bir L-9 Dijital asag!
3 Yerine yakin > 0° 3—-B L-6 Dijital asag!
4 Yerine yakin< 0° 4-B L-6 Dijital 6lgeklendirme

Anahtarin hiz regulasyonunun agiklamasi
—. Anahtar galismasi sirasinda her bolumun sematik diyagrami ve agiklamasi

1. Anahtar galismasi sirasinda her bolumun sematik diyagrami

<t

2. Kapi galismasi sirasinda her bolumun agiklamasi

Seri No Kapi diregi bolim aciklamak
1 B—A1 boluma Acilig hizi araligi
2 A1—-Bir bolim Aclilis yavaslama seyahat araligi
3 A—B1 bolumu Kapanma hizi arahgi
4 B1—B boluma Fren kapatma yavasglama hareket araligi

5510
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V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

each . Her bolumun hiz ve strok ayar yontemi

Seri Numarasi Terimin ayarlanmasi  bolim K aciklamak
1 Kapanma hizi '?‘T’B1 L-2 SayI ne kadar yuksek olursa,
bolum daha hizli hiz
Sayi ne kadar buyUlk olursa,
2 Yavaglama strokunun kapatBrhasB L-B yavaslama daha blyuk
bolim acl
3 Yerinde . L-3 Sayi ne kadar yuksek olursa,
kapanmanin hiz regulasyonu daha hizli hiz
B—A1 Sayi ne kadar ylksek olursa
L-1 ’
4 Acilis hizi bdlim daha hizli hiz
Sayi ne kadar buyuk olursa,
5 Yavasglama strokunun aciimasi—A L-L yavaslama daha buyuk
bolim agl
6 quinde o il L-25 SayI ne kadar yuksek olursa,
aclimanin hiz regulasyonu daha hizli hiz

9. Uzaktan kumanda fonksiyonu

9.1: Uzaktan kumanda eslestirme

Adim 1: Menuye girmek i¢in "Menu" tusuna uzun basin, L-15 segenegini segin,

000 goruntulemek igin "Menu" tusuna tiklayin ve ardindan uzaktan kumanda ayarini girin

Adim 2: Uzaktan kumandanin "Herhangi bir tusuna" basin ve ana kart
bir kez c¢alar ve ekran "L-15"olarak degisir. Adim 3: Kaydetmek i¢in "Tamam" tusuna basin
veyapilandirma tamamlanir

9.2: Uzaktan kumanda temizleme
Adim 1: Menuye girmek i¢in "Mend" tusuna uzun basin, L-15 seg¢enegini segin,
000'i géruntilemek icin "Menu" tusuna tiklayin ve ardindan uzaktan kumanda ayarini girin

Adim 2: Parametreyi 253 olarak ayarlayin. Su anda, ana kart ekrani
otomatik olarak L-15 araylzune geri donecektir. Su anda, uzaktan kumanda
basariylatemizlendi. Kaydetmek ve ¢ikmak igin OK tusuna basin.

9.3: Filo Modu
Adim 1: Anakart L-8 parametresini 4 olarak ayarlayin (L-8 menu agiklamasina bakin)

Adim 2: Yol kapisi yerinde agildiktan sonra

, Yol kapisi uzaktan kumandasinin durdurma digmesine 2 saniye boyunca uzun basin ve konvoy
modu

baslayacaktir; Filo modunu kapatmaniz gerekiyorsa,

freni kapatmak icin uzaktan kumandayi kullanin

511
bl



V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Uzaktan kumanda kullanilirken radar veya yer sensoru takilmalidir.,

radar veya yer sensoru takili degilse, radari kapatma zamani

uzaktan kumanda iyi kavranmadi veya
yanlig kullanim nedeniyle ara¢ kazasi riski var!

10. Fabrika ayarlarini geri yukle

Ana karttaki "Tamam" tusunu basih tutun, zilin
U¢ kez calmasini bekleyin ve ardindan tusu birakin. Su anda, tim parametreler

fabrika varsayilan deg@erlerine geri yuklenecektir.

Fabrika ayarlari geri yuklendikten sonra kontrol panosu yeniden baglatiimali

ve ayarlanan parametreler calisabilir.

12
I
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V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

Bolum Il Ortak Sorunlar ve Gozimler

1. Kendi kendine muayene basarili degil ve bariyer kapisi normal ¢calismiyor

C6zum: L-d motorun sol ve sag dénus modunun

mevcut motorla eslesip eslesmedigini kontrol edin (parametreleri degistirdikten sonra anakarti kendi kendine
muayene igin yeniden baslatin

ve "Bélim 1 4. Kendi Kendini denetleme Siirecini Sinirlayin Yol Kapisinin Ogrenme

Anahtari" yol kapisinin normal kendi kendini denetlemesi igin)

2. Kapi direginin dikey veya yatay konumu yerinde degil

Co6zim: Ana kart menlsinde L-9 veya L-6 parametrelerini ayarlayin (

mend iglevleri icin parametre tablosuna bakin)

3. Bariyer kapisinin gergekten yerinde olup olmadigina nasil karar

verilir C6zUm: a. Anakart L-18 parametresini 1 olarak ayarlayin. Réle

yerinde agildiginda veya kapatildiginda bir kez hareket edecekse, b yerinde agildigi/kapatildigi anlamina
gelir. Kapi kolu yerinde acgildiginda/kapatildiinda motorun durup durmadigina dikkat edin

, bu da yerinde oldugu anlamina gelir. Kapi kolu yerinde ise,

motor hala ¢alisiyorsa, L-6 veya L-9 parametrelerini degistirmeniz gerekir.

4. Engellerle karsilasildiginda geri tepme islevi basarisiz

olur C6zum: a. Engellerle karsilasildiginda L-C parametresinin geri tepmeyi agip agmadigini kontrol edin
(anakart parametresi 100'den blylkse,

engellerle kargilasildiginda geri tepme iglevi basarisiz olur)

b. Anakartin kendi kendine kontroll basarili olduktan sonra veya menuye girip

ciktiktan sonra, anakartin sirasiyla iki kez pozisyona agilmasi ve pozisyona kapatiimasi gerekir

, béylece geri tepme iglevi engellendiginde calisir

5. Kapi normal ¢alisma sirasinda aniden ters yonde
calisir C6zuim: Engellerle karsilagildiginda L-C geri tepme fonksiyonu parametresinin degerini artirin

5513
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V servo kapi kontrolorinun kullanim kilavuzu

6. Hata kodu ve ¢oziimii

hata kodu

E-1

E-2

E-3

E-4

E-5

E-6

E-8

E-9

E-b

E-C

Ariza agiklamasi uzlagma sartlari

Yay eslesmiyor,
Yayi
ve cubugu eslestirmek icin yayi ve gubugu ayarlayin

Asiri akim
koruma

1. Motor kablo dizisinin
dogru olup olmadigini kontrol edin
Motor kablolama hatasi 2. Motor teli kontaginin
guvenilir olup olmadigini ve gevsek olup olmadigini kontrol edin
3. Motor holliniin hasar gériip gérmedigini kontrol edin

Yasadisi kutup 1. Elle zorla kaldirmay! ortadan kaldirin
2. Asiri yay gerginligi, yasadisi
cubuk kaldirmaya yol agar

kaldirma

1. Yapay zorlanmis gubugu ortadan kaldirin
3. Yay gerginligi cok kuguktir, bu da
yasadisi gubuk preslemesine neden olur

Yasadisi baski
cubuk

Kendi kendine kontrol basar|8|z c)l(§>tor modunun dogru segilip secilmedigini kontrol edin

1. Yay gerginligi ¢ok buyuktdr,
bu da 2. yerde kapanmamasina
Yerinde degil neden olur. Yay gerginligi cok kuguktur,

bu da yay ve cubugun eslesen derecesini ayarlamak igin yerinde

. acllmamasina neden olur
Kisa sur L L
devre arizasi Siricl hasarli, anakarti degistirin

Uygun bir anahtarlama gti¢

Yuksek girig voltaji . . —
kaynagi ile degistirin

Her zaman bir
sinyal
acllis limani

Acllan baglanti
noktasi terminalinin terminalini fisten ¢ekin

Zemin sensoru
baglanti noktasi her zaman
sinyali algilama portunun terminalini fisten ¢ekin

egnln algilama

sinyal

Her zaman bir
sinyal
kapanis limani

Baglanti noktasi terminalini kapatma terminalinin figini cekin

Durdurma limani
her zaman bir Durdurma baglanti noktasi terminalinin terminalini fisten ¢ekin
sinyal
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